
2024 대한민국 올해의 10대 기계기술

기술 개발 기관 LIG넥스원㈜ 

핵심 기술 내용 (기술적 난이도)

1. 빠른 응답성 및 높은 구동 정확도 구현

2. 유연형 힌지(Flexure Hinge) 최적설계 및 제작기술 확보

3. 압전형 구동기(Piezoelectric Actuator)를 활용한 압전형 FSM 2종 (대구경/소구경) 개발

 - 대구경 FSM : 압전형 구동기의 작은 구동 범위 문제를 해결한 APA(Amplified Piezoelectric Actuator) 적용

 - 소구경 FSM : PZT Actuator의 발열, 비선형성(Hysteresis) 등의 문제를 개선한 단결정 PMN-PT Actuator 국산화 

및 적용

4. Voice Coil Actuator 및 Reluctant Actuator를 활용한 전자기형 FSM 2종 (대구경/소구경) 개발

 - 대구경 FSM : Voice Coil Actuator를 활용하여 압전형 FSM보다 넓은 구동 변위 확보

 - 소구경 FSM : Reluctance Actuator를 활용하여 Voice Coil FSM보다 빠르고, 압전형 FSM보다 넓은 구동 변위 

확보

5. Tip/Tilt 회전 각도를 정밀하게 측정하기 위한 수직 변위 센서, 회전각 센서 적용에 대한 연구 및 제어 정확도 확보

기술의 정의

- 고속조종거울(Fast Steering Mirror, FSM) : Tip/Tilt 2축 회전 운동을 하는 정밀 구동장치

- FSM 상단의 거울로 레이저 빔을 반사시켜 빔 조준, 정렬, 외란 보상 등의 역할을 수행

- 레이저 무기, 레이저 통신, 전자광학 장비에서 필수적인 구성 요소

레이저통신, 레이저무기 및 전자광학장비의 정밀 빔 Control 및
안정화를 위한 고속조종거울(FSM: Fast Steering Mirror) 개발기술 


